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KONFORMITATSERKLARUNG

:

Die Firma: GIERSS Konstruktionen
Karolingerstrafie 23
71332 Waiblingen

erklart, dass das Produkt: APS 160 und APS 200

mit den MaRen (Lx B x H): 160 x 80 x 185 und 200 x 80 x 205 cm

fur den Verwendungszweck:  Bedienplattform von Verfolgerscheinwerfer oder Kamera tiber
Personen als Lastaufnahmemittel fir eine Person und
Arbeitsgerat mit einer Gesamtnutzlast von 200 kg.

hergestellt wurde.

Der oben genannte Hersteller erkiart, dass das Produkt mit

EG - Richtlinien: Maschinenrichtiinie 98/37/EG
Nationalen Rechtsvorschrift:  Geréate und Produktsicherheitsgesetz GPSG
/
Harmonisierten Normen: Sicherheit von Maschinen EN 292
SchweiBerpriffung Aluminium EN 287 -2 141
Nationalen Normen: Fliegende Bauten - DIN4112
Aluminium im Hochbau DIN 4113 1-3
Lastannahmen fur Bauten DIN 1055 Teil 3
Arbeits- und Schutzgeriste DIN 4420
Scheinwerfer fir Film, Fernsehen;
Verbindungselemente
und Ubergangsstiicke DIN 15 560 - 25
sowie: Schweiaufsichtsprifung DVS EWF 1174
Ubereinstimmt.

Das Produkt entspricht den Anforderungen der BG ~ Vorschrift BGV C1.

Diese Erklarung wird verantwortlich abgegeben durch:

Waiblingen, 05.12.2003 /%c’é& éét W

Karsten GierRR

Inhaber / Hersteller

Schweier / SchweilRfachmann
Beleuchtungs-, Buhnen / Studiomeister

Gier

KONsrauxnoNEN

Karolin
Telefong; r7s1tsr 73 7‘332 Waiblmge

O-Fax-g
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4. Eignungsnachweis:

R ‘ MPA STUTTGART

LRLINONINS .

St 1 : Otto-Graf-Institut
>

OO Materialpriifungsanstalt » Universitit Stuttgart

Eignungsnachweis nach DIN 4113

Form of Verification for Welding of Aluminium Structures

Dem Unternehmen | Gierss. Konstruktionen

it is hereby certified that the firm

wird flr den Betrieb in . 71332 Waiblingen, Karaolingerstrafie 23
in the plant ' :

bescheinigt, dass er geeignet ist, Schweilarbeiten im folgenden Anwendungsbereich durchzufihren:
is qualified fo carry out welding works in the following fields of application:

NcrménNorschriften DIN 4113-1 und Richtlinie zum Schweien von tragenden Bauteilen
DIN-Standards/Regulations aus Aluminium - Fassung Oktober 1986 -
Schweillprozesse 141-- Wolfram-Inertgasschweiflen (WIG)

Welding Processes

Grundwerkstoffe ; EN AW-5754 H112- H14 [EN AW-Al Mg3]
Parent Metals EN AW-6060 T66 [EN AW-Al MgSil;
EN AW-6082 T5, T6 [EN AW-Al SiMgMn]

Einschrénkungen/Erweiterungen Der Nachweis ist eingeschrinkt auf das Herstellen von Stiitzen und Bindern
Restrictions/Extensions aus Hohlprofilen fiir Geriiste, Biihnen, Zelte und dhnliche Bauteile.

Schweilaufsichtsperson Gierf}, Karsten geb.: 31.07.1958
{Name, Vorname, Geburtsdatum, Beruf) SFM

Welding Coordinator

{Name, christian name, date of birth, profession)

Vertreter -
(Name, Vorname, Geburtsdatum, Beruf)
Deputy

(Name, christian name, date of birth, profession)

Bemerkungen -
Remarks

Gultigkeitszeitraum vom 22.03.2004 bis 02.03.2007
Validity period

Der Direktor
i.A.

Sk o

Dipl.-Ind. (FH) B. Hoffmann

Bescheinigungs-Nr. 4206
Verification Certificate No.

Ausgestelit am 22.03.2004
Issued on ‘

Allgemeine Bestimmungen
siehe Ruckseite .
General requirements

p.to.
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5. Bestimmungsgemale Verwendung:

Die Arbeitsplattform ist zur Bedienung von Buhnentechnischen Geratschaften
wie Spots, Kameras, Projektoren, Laserbénken etc. konzipiert, bei denen eine
Bedienung der Geréte durch eine Person erfolgen muss.

Die Arbeitsplattform kann auch fiur Uberwachungszwecke wie schwer
einsehbare szenische Verwandlungen, Brandwachen und dergleichen
verwendet werden.

Verwendungseinschrankung:

Nicht verwendet werden darf die Arbeitsplattform Spot / Kamera bei hohen
dynamischen Belastungen und / oder Belastungen, die durch &uRere
Einwirkungen auf die Arbeitsplattform eine Uberlastung zur Folge haben, z.B.:

Absprungkanzel beim ,,Bungee - Jumping*
Personen- oder Lastenaufzug
Betrieb an einem Kranhaken
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6.

6.1

6.2

6.3

6.4

6.4

Traverse:

Mindestanforderungen:
MindestbaugroRe der Traverse 50 x 50 cm Achsmal? z.B. Thomas GP, Camco L —
Typ.
Traverse muss fir die Belastung Eigengewicht Plattform zzgl. Person und
Nutzlast (Spot / Kamera) ausgelegt und nachgewiesen sein:

Eigengewicht + Person + Nutzlast = 110 kg + 200 kg = 310 kg
Es dirfen nur vom TUV und/oder BG abgenommene Traversen verwendet
werden!

Plattform mdglichst unter oder in der Néhe eines Aufhangepunktes der Traverse
anbringen!

Die Traverse muss entsprechend der BGV C 1 angeschlagen und gesichert sein!
(Schlinge + Stahl / Kette oder feste Anschlagstiicke z.B.,,Gizmo*")

Hebezeuge muissen der BGV C 1 entsprechen und durfen nur ohne Person auf
der Plattform verfahren werden!

Beim Einsatz von BGV D 8 Hebezeugen gilt:

0,5 der Nennlast und in Endhthe vollstandig entlasten!

(Als sicheres Hilfsmittel konnen Dreiecksplatten als ,,Wippe* verwendet werden).

Traverse moglichst im Verband von mind. 3 Aufhangepunkten als Winkel, als U
oder als Karree ausfuhren damit ein verdrehen der Traverse vermieden wird! Ist
das nicht mdglich, sind die Anschlagpunkte der Traverse am Hebezeug so hoch
wie moglich auszufihren!

Um seitliches Pendeln zu vermeiden ist eine Abspannung in der Horizontalen
empfehlenswert, diese kann und darf mit Stahlseil und Ratschgurten als Zugmittel
ausgefiihrt sein. Die Dimensionierung ist nach der zu erwartenden Belastung
auszulegen! Es sind die Anforderungen nach BGV C 1 und 4102 (Brandschutz)
einzuhalten!
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7.

7.1

7.2

7.3

7.4.

7.5

7.6

1.7

7.8

Plattform

Zusammenbau

Plattform auf den Boden lagen, so, dass der Pfeil ,,STAGE" zur Buhne zeigt (Bild 1 )!
Transportsicherung I6sen und Hangerahmen nach links und rechts ausklappen (Bild 2
und 3)!

Beide Fachwerkrahmen aus der Bodenwanne entnehmen, in einen H&ngerahmen
einstecken und Camlok’s schlief3en (Bild 3 und 4)!

Knotenbleche der Camlok (Méannchen) missen mit denen der Hangerahmen (Weib-
chen) bindig sein!

Diagonalenknoten miissen bei der Montage nach auBen zeigen (Bild 4)!

Beide Hangerahmen hochklappen, Camlok’s einfiihren und schlie3en (Bild 5 und 6)!
Es missen insgesamt 8 Camlok's geschlossen sein, so, dass die Rille am 6 Kant des
Camlok senkrecht steht!

Gelanderernohung auf hinteren Fachwerkrahmen (R&derseite) setzen und an den
senkrechten Holmen der Hangerahmen einrasten! Ein einsetzen von aufen ist nicht
moglich!

Spothalterung an gewinschter Stelle von Innen oder von AuBen zuerst unten auf
dem Wannenholm einrasten, dann die oberen Halter einrasten! Halteplatte Spot /
Kamera runterklappen und einrasten (Bild 7)! Gewl(inschte Halterseite (TV Hulse oder
Theaterplatte) nach oben drehen und anschrauben (4 x M10 SW 17).

Spothalterung gegen Herabfallen mit Stahlseil oder Kette sichern !

Sitzhalterung mit 3 Schellen (1x oben, 2x unten) am gegeniberliegenden
Fachwerktrager (in der Nahe der Mitte) anschrauben! Schrauben mussen ,,Handfest*
angezogen sein!

Gelandererh6hung von innen nach auflen auf der riickwartigen Seite des Sitzes auf
das Gelénder setzen und an den senkrechten Holmen der Hangerahmen einrasten!
Festen Sitz der Gelandererhéhung kontrollieren!

FuBauflagestange (Schwarz / Gelb) an gewinschter Stelle auf das Wannenprofil
aufsetzen und einrasten!
Es ist nicht moglich, die FuRauflagestange in die Fachwerkrahmen einzurasten!

Scripthalter an gewuinschter Stelle so anschrauben, dass er sich in 2 Achsen
verdrehen l&sst; Sicherungsseil verwenden!

Der Scripthalter kann und darf nicht an der Ture befestigt werden um diese
nicht zu blockieren; beim anschrauben am Geldnderholm ist ein problemloses
wegschwenken moglich!

Roller Safety mit Kugelsperrbolzen in die groRe Bohrung tber der Tur einhéngen.
( Bild 9) Kugelsperrbolzen muss einrasten!

Nur Roller Safety mit TUV / BG Zulassung fiir Personen verwenden! Prifdatum
nicht alter als 1 Jahr!

Strickleiter mit Kettbinern in gewdinschter Position, mdglichst nahe des hinteren
H&ngerahmenholmes einh&ngen und zuschrauben (Bild 10)!
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7.9

8.3

8.4

9.1

9.2

9.3

Strickleiterspeicher (Transportsicherungsprofil mit angeschweil3ter Schelle) am
hinteren Holm (Réderseite) anschrauben (Bild 10)!

Nach dem Aufsteigen auf die Plattform wird die Strickleiter in ,,S* Form Uber dieses
Profil gehangt, Schleifenlange ca. 1,8m entspricht ca. 9 Sprossen.

Spot / Kamera und deren Halter mussen durch zuséatzliche Safeties (nicht unter 4
mm) zum Geléanderholm gegen herabfallen gesichert werden!
Langgliederige Ketten und Karabiner sind unzuléssig!

Befestigung an der Traverse

Als Befestigungsschelle sind alle Fabrikate, deren Tragfahigkeit von mind. 500 kg
durch TUV und / oder BG nachgewiesen sind, zulassig.

Es ist auf den richtigen Rohrdurchmesser von Traverse (48 mm bis 60 mm) und
Plattform ( 48 mm) zu achten! Nur passende Schellen verwenden!

Es sind immer 4 Schellen zu verwenden!

Je nach Konfiguration der Traverse ( des Rigg's) ist der Gesamtschwerpunkt von
Plattform mit Person und mittiger bzw. auf3ermittiger Last zu beachten (Bilder
11 bis 14)

Bei innen montiertem Spot / Kamera und einer Person in Mittenposition kann von
einem mittigen Schwerpunkt ausgegangen werden (Bild 13).

Bei aul3en montiertem_Spot / Kamera und einer Person in Mittenposition muss von
einer Verschiebung des Schwerpunktes um ca. 30 cm ausgegangen werden!

In diesem Fall ist bei Anhéangung an eine 50er Traverse darauf zu achten, dass
die vorderen Schellen unmittelbar am vorderen Hangewinkel angeschraubt sind!
(Vergleiche Bild 13 und 14)

Aufstieg

Vor dem Anheben der Traverse Strickleiter und Ruckholleine fiir Roller Safety runter
hé&ngen lassen!

Vor dem Aufstieg ist eine von der BG zugelassene Persdnliche — Schutz -
Ausrustung (Sicherheitsgeschirr Klasse A) anzulegen!

(Sitz- und Schultergurt, kletterfahiges Schuhwerk)

Uber die Riickholleine den Haken des Roller Safeties heranziehen und in den
Klettergurt einhdngen. Rickholleine aufwickeln und am Klettergurt (méglichst an
Kdorperruckseite) einhdngen.

Strickleiter immer so betreten, dass man an den Sprossen entlang schauen kann!
Kletterfolge:

Prinzipiell gilt, eine Strickleiter muss wie bei einer ,,Umarmung* betreten werden;
einseitiges betreten fuhrt zu unkontrollierbarem wegschwingen der Strickleiter und
kann zum Absturz fuhren!

Startposition: Blickrichtung entlang der Sprossen, Fil3e links und rechts neben der
Leiter.

Dann greift rechte Hand von rechts an eine Sprosse, linke Hand von links an die
Sprosse dartiber. Rechter Fuf von rechts auf eine Sprosse, linker Ful von links auf die
Sprosse dartiber. Als ndchstes greift wieder rechte Hand von rechts tber die Sprosse
der linken Hand usw. (siehe auch Bild 15).
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(noch zu 9.3)

9.4

10.

10.1

10.2

Wichtig ! Von allen 4 Gliedmassen (2 x Hand, 2 x Ful3) immer nur Eine
weiterbewegen, egal ob beim Aufstieg oder beim Abstieg!

Bei erreichen der Plattform die Strickleiter erst verlassen, wenn man sich auf
gleicher Hohe wie die Standflache der Plattform befindet!

Tire schlieBen = Camlokstift eingreifen lassen und Turgriff nach unten driicken, dann
ist die Ture geschlossen! ( Griff nach oben ziehen = Tire gedffnet!).

Strickleiter wie in Punkt 2.8 beschrieben speichern und erst dann den Roller Safety
ausklinken!

Abstieg
I Erst sichern, dann 6ffnen !

Vorbereitung:

Roller Safety wieder in Klettergurt einhangen!

Sicherstellen dass sich niemand unter der Plattform aufhalt und erst dann die
Strickleiter ,,S* fur ,,S* ablassen bis sie wieder voll in den Kettbinern hangt!

Erst jetzt Ture 6ffnen und mit dem Abstieg wie in Punkt 9 beschrieben beginnen!

ALLE Sprossen bis zum Boden nutzen, keine auslassen oder
womaoglich friher abspringen !

Den Roller — Safety mit der Rickholleine langsam zurtickziehen
lassen, um Beschadigungen an Plattform, Traverse oder in der Nahe
hangender Gerate zu vermeiden!
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7.Spothalterung einrasten!

10



10.Strickleiter anhangen und zuschrauben!

¥ i . :-
13/14 Auf Schwerpunkt achten! Strickleiterspeicher (Notabstieg) nutzen!

Benutzerhandbuch Arbeitsplattform Spot / Kamera GIERSS Konstruktionen

11
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12.Kurzanleitung:

Erst lesen, dann nutzen!
Bedienungsanleitung

1. Plattform auf Bodenseite legen, Transportsicherung I6sen.

2. Klapprahmen nach links und rechts ausklappen.

3. Beide Zweiholmrahmen in einen Klapprahmen einsetzen und
Camloks schlieRen.

4. Beide Klapprahmen hochklappen, Camloks einfiihren und
schlieRen.

5. Spot-/Kamerahalterung an gewiinschte Position einhdngen und
Rastung der Klackarme kontrollieren.

6. Stehhilfe und Scripthalter festschrauben.

7. Strickleiter (kleine Bohrungen) und Rollersafety (grofRe Bohrung)
einhdangen und sichern.

8. Transportsicherungsbiigel als Speicher fiir Strickleiter an
senkrechtem Rohr von Klapprahmen festschrauben.

9. Riickholleine Rollersafety und Strickleiter herunterhdngen lassen,
Tiire offenlassen.

10. Plattform mit geeigneten, tragfahigen Schellen an Traverse o.a.
anschrauben.

1. Beim Betrieb mit Elektrogeraten Plattform erden.

Wichtig! Important!

Maximale Nutzlast 200kg

Eigengewicht nokg

Traverse muss fiir die Belastung ausgelegt sein.

Auf Schwerpunkt der Plattform mit angehdngtem Spot/Kamera
achten.

Zugang zur Plattform nur mit persoénlicher Schutzausriistung.
Alle Geréte auf der Plattform miissen gegen herabfallen
gesichert sein. (Sicherungsseile)

e Es gelten die Vorschriften der BG und GUV, insbesondere BGV (1,
BGV D36, BGV A1, DIN VDE o100 -410

Stage

Erst sichern, dann offnen!



Benutzerhandbuch Arbeitsplattform Spot / Kamera GIERSS Konstruktionen

13.

Wartung, Pflege:

Gabelverbinder an den Hangerahmen einmal jahrlich leicht 6len (z.B. Kriechdl oder
Né&hmaschinendl), verhindert vorzeitigen Verschleil? und , kaltverschweilRen* (Riefen,
die durch das auf- und zuklappen entstehen kénnten).

Camlok an den Fachwerkrahmen leicht gedlt halten, Spannlédnge (Innensechskant)
nicht zu fest einstellen; Camlok muss sich mit Hilfe eines 19er Schiissel mit zwei
Fingern schlielen lassen. Festere Einstellung flhrt zu vorzeitigem Verschlei3!
Camlok am Turgriff so einstellen, dass die Tire bei geschlossenem Camlok kein Spiel
hat und sich gut 6ffnen und schlieRen lasst!

Turscharniere leicht gedlt halten, verhindert Verschlei3 und ,,knarrende* Gerdusche!

Alle beweglichen Teile wie Schwenkarm Sitz, Klackgelenke der Spothalterung
nur einmal leicht 6len um die Beweglichkeit und die Funktion zu erhalten, die
Befestigungsschellen des Sitzes und die Innenflachen der Klammern der
Spothalterung nicht 6len, es besteht sonst die Gefahr des ,,Verrutschens* unter
Last, obwohl Schellen bzw. Klammern geschlossen sind!

Grobe Verunreinigungen nicht mit Stahlbdrsten entfernen, normales Spulmittel auf
feuchtem Tuch oder Schwamm wird empfohlen; in extremen Fallen mit
Edelstahlwolle leicht abreiben, Abrieb der Edelstahlwolle entfernen.

Priifhinweise:

Die Arbeitsplattform Spot / Kamera ist ein Arbeitsgerat zum sicheren Arbeiten
von Personen Uber Personen, demzufolge (entsprechend der BGV C1) folgende
wiederkehrende Prifungen durchgefihrt werden missen:

1. Arbeitstagliche Sicht- und Funktionsprifung aller tragender und
sicherheitsrelevanter Bauteile.
2. Jahrliche Prifung beim Hersteller oder einer Fachfirma fir Hebetechnik,

Krantechnik und/oder Anschlagtechnik entsprechend dem Betriebs-
sicherheitsgesetzes.
3. Jahrliche Farbeindringprifung (Rissprufung) der oberen Schweil3nahte
der Hangerahmen.
4. Alle 4 Jahre Prifung durch einen Sachverstandigen.
Alle wiederkehrenden Prufungen sind in einem Prufbuch mit
Seriennummer, Datum der letzten Prifung und dem Ergebnis einzutragen
und mitzufihren.

o

Bei verformten Bauteilen, Rissen in Schweillndten und/oder fehlenden

Sicherheitseinrichtungen ist die Arbeitsplattform der weiteren Verwendung zu

entziehen!

14
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14. Technische Daten:

Mal3e Transport:

Lange x Breite x Hohe: 160 x 45 x 100 cm (auf Réadern stehend)

Mafe Einsatzbereit:

Lange x Breite x Hohe: 160 x 185 x 80 cm (ohne Rader)

Lange x Breite x Hohe: 160 x 185 x 100 cm (Ré&der fest auf Rickseite)

Eigengewicht:

Arbeitsplattform komplett mit:

1 x Bodengruppe mit Holzauflage / Aluminiumboden
2 X Hangerahmen (1 x mit Tre)

2 x Fachwerkrahmen

Sitz inkl. Halterung

FuBauflagestange

Gelandererhthung

Spot / Kamerahalterung

Roller — Safety 10m mit Kugelsperrbolzen
Strickleiter Stahl 10m

Leiterspeicher / Transportsicherung

Summe: 110 kg
Nutzlasten:
1 Person nach DIN 100 kg

Arbeitsgeréat 100 kg
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Zusatzteile 2-Holmtrager Karolingerstr. 23
APS 160 71332 Waiblingen
Arbeitsplattform Spot/Kamera 160 cm lang Tel.07151/500 900-0

Diese Benutzerinformation gilt als Anhang zum Benutzerhandbuch APS 160 und ist mit den
gleichen GesetzmaRigkeiten zu handhaben wie die Aufbau- und Benutzungsanleitung zur
APS 160. Durch diese Zusatzteile in Form von 2-Holm Vollwandtragern aus 2 x 48mm
Rohren mit 4mm Wandstarke und Stegblech mit 4 mm Wandstarke, ist es mdglich den
Arbeitsbereich des Nutzers zu optimieren. Des Weiteren kann die APS 160 durch diese
Zusatzteile ohne viele Zusatzstangen und Schellen sicher in einem flr den Nutzer optimale
Position an Traversen befestigt werden.

Die Angaben im Benutzerhandbuch APS 160 gelten in allen Punkten auch fir die

Zusatzteile 2-Holmtrager!

Durch die 2-Holmtrager &ndern sich nicht die Betriebsbedingungen, es sind dadurch keine
Verwendungseinschrankungen aufgehoben, die Tragkraft wird dadurch weder erh6ht noch
vermindert, die APS 160 wird nur flexibler einsetzbar.
Erweiterte Verwendungseinschrankung:
Bei einzelnen, freihdngenden geraden Traversen darf die APS 160 in Verbindung mit den 2-
Holmtragern nicht im 90° Winkel befestigt werden! Es besteht die Gefahr des Verdrehens
oder Kippens der Traverse beim Auf- bzw. Absteigen. Es ist immer auf den Schwerpunkt zu
achten (siehe auch Seite 12 Benutzerhandbuch APS 160)
Moaliche Befestigungsarten mit hdngenden bzw. stehenden 2-Holmtragern.
I Achtung! Bei stehenden 2-Holtrédgern wird die Stehhohe verringert, PSA (Helm) benutzen!

Stand 09.09.2004
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